
Autonomiset ratkaisut vuonna 2025 

Vertaistekno -hankkeen aikana on seurattu autonomian tuloa maatilatalouteen. Kesällä 2025 
nähtiin Agxeedin Agbot -peltorobotin niitto- ja muokkausnäytöksiä eri puolilla Suomea. 
Hankkeen aikana kyseltiin käyttäjäkokemuksia autonomiasta ja vastaanotto pienryhmissä oli 
positiivinen. Pientä varautuneisuutta ilmeni toki uuteen teknologiaan, koska teknologiaa ei 
oltu päästy vielä hyödyntämään yksityisillä tiloilla kokonaisvaltaisesti. Suurin osa viljelijöiden 
havainnoista oli demonstraatioista, joissa koulutettu asiantuntija oli laatinut valmiiksi 
ajokäskyt ja suoritti itse ajon valvonnan. 

Agritechnica -messumatkan yhteydessä 
pääsimme tutustumaan Schickelsheimin 
tilalle Ala-Saksin maakunnassa, jossa oli 
ollut Agxeedin Agbot 5.115 T2 mallin 
robotti käytössä kaksi kasvukautta. Tilan 
yhteydessä toimii Digitaalisen 
maatalouden käytännön laboratorio, jonka 
johtaja Jobst Gödeke kertoi käytännön 
kokemuksia robotista. Tilan Agbot -robotti 
ei hänen mukaansa ollut vielä aivan valmis 
toimimaan täysimittaisesti heidän tilansa 
töissä.  Schickelsheimin tilalla on 5 -sarjan 
malli, jossa hevosvoimia 156. Gödeken 
mukaan se ei riitä tilan raskaille savimaille 
muokkaustyöhön, vaan moottori 
ylikuumuu työssä. 

 

 

 

Agbotin työnopeuksissa oli päästy 5-6 kilometrin tuntivauhtiin. Haasteita tuotti myös isommat 
kivet ja muut tukokset muokkarissa. 5 -sarjan robotti ei tunnista välttämättä tukosta.  

Tilalla oli tehty Agbotillla lisäksi kerääjäkasvien murskausta ja siihen laitteen tehot olivat 
riittäneet hyvin. Reitin suunnittelu sen sijaan vaati Gödeken mukaan tarkkaa työtä. Kun se on 
kerran laadittu hyvin, toisto seuraavina vuosina on helppoa.    

Jobst Gödeken mukaan Saksassa on noin 10 Agbot  5T -sarjan robottia käytännön töissä. 
Kokemusten perusteella laite toimii nykyisellään parhaiten kevyemmillä mailla, kuten Pohjois-
Saksan vihannespelloilla. 

Agritechnica -messuilla Axceedin osastolla selvisi, että kehitystyötä on tehty paljon. Messuilla 
lanseerattiin Agbot 7-sarjan robottitraktori, jossa on hevosvoimia 230. Etupuomin 
turvallisuustekniikkaa on paranneltu ja sen leveyttä on lisätty työkoneen maksemileveyteen 
eli 4 metriin. Lisäksi laitteeseen on lisätty Tool Control Unit (TCU). Se tunnistaa muokkaimen 



pakkerin liikkeen loppumisen eli tukoksen työkoneessa. Tällöin robotti pysähtyy ja ohjaaja voi 
tarkistaa kameroiden avulla tukkeen syyn ja ratkaista riittääkö työkoneen nosto ja peruutus 
tukoksen irroittamiseen.  

Digitaalisen käytännön laboratorion Jobst Gödeke kommentoi Agbotin siirtämistä lohkolta 
toiselle haastavaksi, vaikka Schickelsheimin tilan peltolohkokoko oli keskimäärin 33 
hehtaaria ja lohkot 4 km säteellä tilakeskuksesta. Agxeedin edustajan mukaan laitteiston 
siirtoa lohkolta toiselle kehitetään ensi vuoden aikana. Kehitystyön jälkeen robotti voidaan 
siirtää myös lohkolta toiselle autonomisesti.  

Uuden Agbot T2 7-sarjan tunnusluvut:  
 
230 hv/170kW 
5,2 l Deutzin dieselmoottori 
9 tn takanostolaite 
4 tn etunostolaite 
13 km/h huippunopeus 
30 tunnin työaika, työtehtävästä riippuen. 
 
Kuvassa Agritechnicassa ensiesitelty Agxeed 
Agbot T2 7 -sarjan malli. 

 

 

Kronen ja Lemkenin Combined Powers 
robottitraktori on vielä kehitysvaiheessa. 
Edustajat messuilla lupaavat sen tulevan 
markkinoille vuonna 2028. Myös Kuhnin Karl 
-robottia kehitetään vielä. 

 

 

 

 



Fendt esitteli messuilla Xaver autonomisen 
järjestelmäkoneen. Se on suunniteltu erityisesti 
kevyempiin ja toistuviin töihin, kuten kylvöön, 
haraukseen ja rivivälihoitoon. Xaverissa työkone 
kiinnitetään keskelle traktoria, jolloin paino 
jakautuu tasaisesti molemmille akseleille ja käyttö 
onnistuu myös märällä maaperällä. Xaver liikkuu 
pellolta toiselle traktorivetoisesti ja lavettia ei 
tarvita.  

Fendt aikoo lanseerata ensi vuonna USA:n 
markkinoille myös autonomiasetin, jonka 
mahdollistaa normaalin traktorin työskentelyn 
kuskitta. Vastaava luvitus ei onnistu vielä 
Euroopassa. 

 
 

 

Italialainen Atomatika on taas kehittänyt pensasviljelmille robotin, joka ei tarvitse karttoja 
vaan tekee töitä tunnistamiensa rivistöjen lomassa. 

 

Koonnut: Essi Saarinen, Kpedu 

 


